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(§4} PROCEDE ET DISPOSITIF DE COMMANDE A DISTANCE D'UNE OU PLUSIEURS CAMERAS. 

(57) L'invention concerne un procede et un dispositif de 
cfcmmande a distance des regiages d'une ou plusieurs ca- 
meras (9 a 16) a partir d'un ou plusieurs pupitres de 
contr6le (1 a 8) a chacun desquels une des cameras (9 a 
16) transmet une succession d'images. dans iesquels: 

- une unite emettrice (17) emet un signal de commande 
(18) unique par ondes electromagnetiques, regroupant les 
instructions destinees a chacune des cameras (9 a 16), 

- le signal (18) est recu par une unite receptrice (19 a 26) 
de chacune des cameras (9 a 16) et decode pour en ex- 
traire les instructions qui lui sont destinees, et ces instruc- 
tions decodees sont stockees dans une memoire d'inter- 
face (49), 

- la camera (9 a 1 6) accede en lecture des instructions 
dans la memoire cf interface (49) de maniere sequentielle. 
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L'invention concerne un procede et un dispositif de commande a 
distance d'une ou plusieurs cameras. 

L'utilisation de cameras pour la prise d'images a destination du 
cinema et de la television necessite de commander, d'une part, le 
cadrage, et d'autre part, le reglage des parametres d'image tels 
que la nettete, la colorimetrie, etc. 

En general, un premier operateur, le cadreur, est charge de diriger 
la camera pour realiser le cadrage. Un second operateur controle 
et commande I'etablissement des parametres d'images depuis un 
pupitre de contrdle auquel la camera est reliee par un cable de 
transmission. Le cable de transmission sert a la fois au transfert 
des images depuis la camera vers le pupitre et au transfert des 
commandes de reglage depuis le pupitre vers la camera. 
Lorsque les conditions de prise d'image necessitent I'emploi d'une 
camera portable, le cable reliant la camera au pupitre de contrdle 
devient rapidement lourd et encombrant, et gene les evolutions du 
cadreur. En remplacement du cable, on transfdre alors les images 
depuis la camera vers le pupitre de contrdle par ondes electro- 
magnetiques, de preference des ondes directionnelles emises en 
direction d'une antenne dominante, disposee par exemple sur un 
point eleve ou portee par un helicoptere survolant la zone ou 
evolue la camera. Les images sont ensuite re-emises depuis cette 
antenne vers le pupitre de controle. 

Cette solution de transfert d'images permet a la camera de 
s'affranchir du cable, et offre done une mobilite maximale au 
cameraman pour le cadrage et la prise d'images. Cependant, 
jusqu'a present, on n'a pu resoudre le probleme du reglage des 
parametres d'images de la camera en I'absence de cable de 
transmission. Ainsi, e'est en general le cadreur lui-meme qui 
definit un reglage initial, puis qui le modifie par la suite, en 
fonction d'indications que lui transmet I'operateur du pupitre de 
controle sur la base des caracteristiques de I'image obtenue. 
Le cadreur doit deja porter et diriger la camera pour la prise 
d'images, souvent dans des conditions perilleuses. II lui est done 
difficile d'effectuer en outre les reglages qui lui sont demandes 
par I'operateur du pupitre de controle. En outre, les indications 
que lui transmet I'operateur depuis le pupitre de controle sont 
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forcement parcellaires, approximates, voire inadaptees a des 
conditions de prise d'image se modifiant tr6s rapidement. 
Par ailleurs, on connait par ie document EP-A-0 576 378 un 
disppsitif de synchronisation de plusieurs cameras portables dans 
5 lequel un pupitre de controle transmet par ondes electro- 
magnetiques UHF-VHF un signal de synchronisation dit "genlock" a 
destination de chaque camera. 

Le fonctionnement du dispositif est le suivant : chaque camera 
transmet au pupitre de controle un signal de statut multiplexes 

10 dans le signal d'image. Ce signal de statut est compare 
automatiquement par le pupitre de controle £ un signal de base 
commun pour I'ensemble des cameras. Le signal de 
synchronisation, qui comprend une instruction de recalage de 
I'image, est alors genere et emis en direction de la camera. 

15 Le signal de synchronisation, qui est regu par une unit6 r^ceptrice 
relive a la camera, est transmis directement a la camera. 

Un but de 1'invention est de fournir un procede de commande des 
rgglages d'une camera par ondes 6lectro-magnetiques qui 
20 permette de s'affranchir d'un echange bidirectionnel entre chaque 
camera et le pupitre de controle. 

Un deuxieme but de Tinvention est de fournir un procede de 
commande des reglages d'une camera qui permette la commande 
d'un nombre eleve de reglages d'une camera. 
25 Un troisieme but de I'invention est d'augmenter la fiabilite de la 
transmission des instructions de r6glage d'une camera par un 
signal 6lectro-magn6tique. 

Un quatridme but de I'invention est de fournir un procede de 
commande des reglages d'une camera qui permette la commande 
30 des reglages de plusieurs cameras simultan6ment, 
individueljement ou coliectivement. 

Un cinquieme but de ('invention est de fournir un dispositif de 
commande d'une camera qui permette la mise en oeuvre du 
proced6 selon I'invention. 

35 

A cet effet, le prbced6 de commande a distance des reglages d'une 
ou plusieurs cameras a partir d'un ou plusieurs pupitres de 
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controle a chacun desquels une camera transmet une succession 
d'images, est caracterise selon I'invention par le fait que : 
. une unit6 emettrice reliee aux pupitres de controle emet un 
signal de commande unique par ondes electro-magnetiques, 
regroupant les instructions destinees a chacune des cameras, 
. le signal est recu par une unite receptrice de chacune des 
cameras et d6code pour en extraire les instructions qui lui sont 
destinees, et ces instructions decodees sont stockees dans une 
memoire d'interface, 

. la camera accede en lecture des instructions dans la memoire 
d'interface de maniere sequentielle. 

De preference, la frequence d'emission des signaux est comprise 
dans la bande des UHF-VHF, et plus precisement entre 1 00 MHz et 
600 MHz. 

Le signal de commande est avantageusement un signal multiplexe, 
comprenant une succession de sequences formees d'un ensemble 
multiplexe destructions comprenant : 
. un code ^'identification d'une camera ; 
. un code spScifiant le type de reglage ; 
. un code specifiant la valeur de reglage. 

De preference, la valeur de reglage correspond a une valeur 
absolue. 

Le signal de commande peut comprendre en outre un code de 
verification pour chaque instruction et/ou pour chaque sequence, 
et le signal de commande decode est en outre verifie. 
De preference, la camera beneficie d'un acces prioritaire a la 
memoire d'interface. 

L' invention concerne egalement une unite receptrice pour une 
camera, destinee a la mise en oeuvre du procede selon I'invention, 
qui est caracterisSe par le fait qu'elle comprend un recepteur 
equipe d'une antenne, connecte a un bloc de decodage, lui-meme 
connects a une memoire d'interface, les circuits d'actionnement 
des reglages de la camera etant egalement connectes a la 
memoire d'interface, et prevus pour y acceder de maniere 
sequentielle. 

L'invention concerne en outre une unit6 emettrice, destinee a la 
mise en oeuvre du procede selon I'invention, qui est caracterisee 
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par le fait qu'elle comprend un ensemble de ports d'entr§e 
auxquels sont relies les pupitres de contrdle, ces ports d'entree 
6tant connects a un bloc de codage, lui-meme connecte 3 un 
emetteur equipe d'une antenne. 

5 Enfin, 1'invention concerne un dispositif de commande destine 3 la 
mise en oeuvre du procede selon I'invention, caract6ris6 par le 
fait qu'il comprend une unit6 6mettrice a iaquelle sont relies les 
pupitres, cette unite emettrice 6tant destin6e a coder et a 
emettre un signal de commande multiplexe contenant les 

10 instructions pour I'ensemble des cameras, et par le fait qu'il 
comprend une unite receptrice pour chaque camera, cette unite 
receptrice 6tant destinee a decoder le signal de commande, a 
extraire les instructions destinees a la camera et a les lui 
transmettre. 

15 

On comprendra mieux I'invention a la lecture de la description 
suivante d'un exemple de realisation d'un dispositif de commande 
permettant la mise en oeuvre du procede selon I'invention. Cette 
description sera effectu§e en r6f6rence aux dessins annexes, 
20 parmi lesquels : 

la figure 1 est une representation sch6matique d'un 
dispositif de commande entre un ensemble de pupitres de controle 
et un ensemble de cameras selon I'invention ; 

la figure 2 est une representation schematique d'une unite 
25 6mettrice du dispositif de commande ; 

la figure 3 est une representation sch6matique d'une unite 
receptrice d'une quelconque des cameras. 

Le dispositif de commande represents schematiquement sur la 
30 figure 1 permet la commande, a partir d'un ensemble de pupitres 

de controle 1 3 8, d'un ensemble de cameras 9 3 16. Les pupitres 

de controle comme les cameras sont du type de ceux ut|lis6s/ 

habituellement et sont consider6s comme connus en soi. 

Generalement, un pupitre 13 8 est affects 3 une camera 9 3 16. 
35 Un cadreur porte la camera, et un operateur gere depuis le pupitre 

de controle les parametres de I'image transmise par la camera. 

L'operateur de chaque pupitre dispose done d'un ensemble de 
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manettes, boutons, etc, lui permettant de determiner des 
parametres de reglage de la camera, sur la base de I'observation 
de I'image emise par cette camera. Le cadreur est ainsi 
totalement decharge de cette tache. 

Selon IMnvention, les pupitres de contrdle 1 a 8 sont connectes a 
une unite emettrice commune 1 7, dont la fonction est d'emettre 
un signal de commande unique 18 par ondes electro-magnetiques, 
ce signal 18 regroupant I'ensemble des commandes provenant des 
differents pupitres 1 a 8 et a destination de I'ensemble des 
cameras 9 a 1 6. Par ailleurs, chaque camera 9 a 1 6 est connectee 
a une unite receptrice 1 9 a 26, qui est de preference embarque 
sur ou dans le bottier de la camera, et avantageusement integre 
dans le boitier de la camera. Ainsi, I'encombrement de la camera 
9 a 16 n'est pas superieur a I'encombrement d'une camera selon 
I'art anterieur. L'unite receptrice 19 a 26 a pour fonction de 
detecter le signal de commande 18, de le decoder afin d'en 
extraire les instructions destinees a la camera 9 a 16 parmi 
I'ensemble des instructions pour toutes les cameras 9 a 16, et 
enfin, de les transmettre a la camera 9 a 16 selon une procedure 
qui sera etudiee en detail plus loin. 

Plus precis6ment, en reference aux figures 1 et 2, I'unite 
6mettrice 17 comporte un ensemble de ports d'entree 27 a 34 
auxquels sont relies les pupitres 1 a 8 par I'intermediaire d'une 
liaison filaire 35 a 42. Les ports d'entrSe 27 3 34 sont connectes 
a un bloc de codage 43, lui-meme connecte a un emetteur 44 
comportant une antenne 45. 

Chaque pupitre de contrdle 1 a 8, lorsque I'operateur modifie un 
parametre de reglage, transmet un signal analogique ou numerique 
en direction de I'unite emettrice 1 7. Le bloc de codage 43 realise 
la production du signal unique de commande 18 a partir de 
I'ensemble des instructions de reglage qui lui parviennent sous la 
forme de signaux analogiques ou numeriques depuis les pupitres 
de contrdle 1 a 8. Ce signal unique de commande 18 est de 
preference 6mis en continu, par repetition d'une s6quence 
comportant les instructions pour I'ensemble des reglages de 



6 



2752982 



chaque camera. Par exemple, les instructions peuvent etre 
rep6t6es dans chaque sequence successive tant que te pupitre 1 a 
8 correspondant n'indique aucune modification. De preference, le 
signal 1 8 est multiplex^, de fagon que chaque sequence contienne 
5 les instructions pour toutes les cameras, et numerise, afin 
d'ameliorer ('exactitude des instructions transmises. La 
numerisation permet en outre d'introduire facilement des codes 
de verification de P information transmise. 

L'6metteur 44 est un 6metteur traditionnel UHF-VHF, de puissance 

10 et de longueur d'onde correspondant a la legislation. De 
preference, pour une bonne transmission du signal 1 8 de maniere 
omnidirectionnelle vers I'ensemble des cameras 9 a 16 mobiles, 
la frequence est comprise entre 1 00 et 600 MHz. 
Les moyens elect roniques mis en oeuvre pour realiser I' unite 

1 5 emettrice 1 7 sont individuellement connus en soi et accessibles a 
I'homme du metier a partir de la description schematique qui en a 
ete faite. Par exemple, le bloc de codage 43 pourra comprendre 
une memoire pour chaque port d'entree 27 a 34 conservant les 
instructions analogiques en provenance du pupitre 1 a 8 

20 correspondant, ainsi qu'une carte de gestion de pupitre 
transformant ces instructions d'un signal analogique en un signal 
numerique, les cartes de gestion etant connectees a une carte de 
multiplexage realisant le codage des signaux en fonction du 
pupitre 1 a 8 dont ils proviennent et la creation du signal unique 

25 de commande 18, I'ensemble de ces elements fonctionnant sous le 
controle d'au moins un microprocesseur. 

Le signal unique 18 emis par Pemetteur 44 de Punit6 6mettrice 
1 7 est ainsi constitue d'une succession de sequences 
multiplexees contenant chacune un ensemble destructions 
30 identifiees par : 

- un code d'identification d'une camera ; 

- un code specifiant le type de reglage ; 

- un code determinant la valeur de reglage ; 

- le cas 6cheant, un code de verification. 

35 La valeur de reglage peut etre une valeur relative, mais est de 
preference une valeur absolue. 

De preference, Pemetteur 44 emet en permanence le signal de 
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commande 18 a destination de I'ensemble des cameras 9 a 16. Le 
signal de commande 1 8 comprend soit de nouvelles instructions a 
destination de I'une ou I'autre des cameras 9 a 16, soit la 
repetition des instructions precedentes. Cette particularite 
permet d'eliminer les effets nefastes des pollutions ou des 
erreurs dans le signal, toute erreur etant immediatement 
detectee et corrigee par les cameras 9 a 16 a la sequence 
suivante. 

0 Les unites receptrices 19 a 26 des cameras 9 a 16 sont analogues 
les unes aux autres pour I'ensemble des cameras 9 a 16. En 
reference a la figure 3, I'unite receptrice 19 a 26 de chaque 
camera 9 a 1 6 comprend un recepteur 46 equipe d'une antenne 47, 
de caracteristiques adapt6es pour d6tecter le signal unique de 
commande 18 emis par I'unite emettrice 17. Ce recepteur 46 est 
connecte a I'entree d'un bloc de decodage 48, dont la fonction est 
de decoder de maniere continue le signal 18 afin d'extraire de 
chaque sequence les instructions destinees a la camera parmi 
I'ensemble des instructions donnees a toutes les cameras 9 a 16. 
Le bloc de decodage 48 est lui-meme connects en sortie a une 
memoire d'interface 49, dont la fonction est de stocker les 
instructions recues. 

Par exemple, le bloc de codage 48 peut dtre concu de maniere qu'il 
ne transmette une instruction en vue de son stockage dans la 
memoire d'interface 49 que lorsqu'il detecte une modification de 
cette instruction. Dans ce cas, I'instruction modifiee vient 
annuler et remplacer I'instruction precedente. Lorsqu'au 
contraire, I'instruction reste identique, elle est conservee dans la 
memoire d'interface 49. 

L'interface entre la camera 9 a 1 6 et son unite receptrice 1 9 a 26 
est r6glee par la memoire d'interface 49 qui est une memoire 
partagee. Le bloc de decodage 48 extrait les instructions de 
commande du signal 18, et le cas echeant, les inscrit dans la 
memoire partagee 49. La camera 9 a 1 6 vient lire les instructions 
de commande dans cette memoire partagee 49. Ainsi, le bloc de 
decodage 48 n'est pas perturbe par une lecture directe de la 
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cam6ra. A I'inverse, aucune transmission impos6e destructions 
de commande ne trouble le cycle de fonctionnement propre de la 
camera. 

De preference, en raison du fait qu'elle a son propre cycle de 
5 fonctionnement, la camera 9 d 16 a priority sur le bloc de 
decodage 48 pour acceder a la memoire partagee 49. Bien entendu, 
en variante, la camera pourrait acc6der directement au bloc de 
decodage 48, ou bien ce dernier pourrait transferer les 
informations directement d la camera. Cependant, le mode de 
10 realisation particulier decrit correspond a un rendement et une 
fiabilitS de fonctionnement optimaux. Le retard de mise d jour de 
la mSmoire partagee 49 est negligeable par rapport aux temps de 
reglages de la camera. 

Les moyens electroniques de mise en oeuvre des unites 
15 receptrices 19 a 26 des cameras 9 a 16 sont connus en soi, et 
sont comme pour I'unit6 6mettrice 17 largement accessibles a 
Thomme du metier a partir de la description schematique qui en a 
ete faite. 

II est entendu que le mode de realisation de invention d6crit en 
20 reference aux figures 1 a 3 est applicable a des dispositifs de 
commande a distance entre un nombre de cameras et de pupitres 
supSrieur a huit, ou inferieur a huit. Notamment, dans le cas ou le 
dispositif selon Finvention concerne une seule camera et un seul 
pupitre, le signal (^identification pourra ne pas comprendre de 
25 code d'identification de la camera, chaque sequence comportant 
alors la repetition d'une serie destructions form6es d'un code 
identifiant le type de reglage et d'une code identifiant la valeur 
de reglage, et le cas echeant un code de verification. 
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REVINDICATIONS 

1. Procede de commande a distance des reglages d'une ou 
plusleurs cameras (9 a 16) a partir d'un ou plusieurs pupitres de 
contrdle (1 a 8) a chacun desquels une des cameras (9 a 16) 
transmet une succession d'images, caracterise par le fait que : 

une unite emettrice (17) reliee aux pupitres de contrdle (1 a 
8) emet un signal de commande (18) unique par ondes electro- 
magnetiques, regroupant les instructions destinees a chacune des 
0 cameras (9 a 1 6), 

le signal (18) est recu par une unite receptrice (19 a 26) de 
chacune des cameras (9 a 16) et decode pour en extraire les 
instructions qui lui sont destinees, et ces instructions decodees 
sont stockees dans une memoire d'interface (49), 

la camera (9 a 16) accede en lecture des instructions dans 
la memoire d'interface (49) de maniere sequentielle. 

2. Procede de commande selon la revendication 1, caracterise 
par le fait que la frequence Remission des signaux (18) est 
comprise dans la bande des UHF-VHF. 

3. Procede de commande selon la revendication 2, caractSrisee 
par le fait que la frequence d'emission des signaux (18) est 
comprise entre 100 MHz et 600 MHz. 

4. ProcedS selon Tune des revendications 1 a 3, caracterise 
par le fait que le signal de commande (18) est un signal 
multiplexe, comprenant une succession de sequences formees d'un 
ensemble multiplexe destructions comprenant : 
• un code d'identification d'une camera (9316); 
. un code specifiant le type de reglage ; 
. un code specifiant la valeur de reglage. 

5. Procede de commande selon la revendication 4, caracterise 
par le fait que la valeur de reglage correspond a une valeur 
absoiue. 
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6. Proc6d6 de commande selon Tune des revendications 4 ou 5, 
caract&rise par le fait que le signal de commande (18) comprend 
en outre un code de verification pour chaque instruction et/ou 
pour chaque sequence, et que le signal decode par I'unite 

5 receptrice (19 a 26) est en outre v6rifie. 

7. Proc6de selon Tune des revendications l a 6, caracterise 
par le fait que la camera (9 a 1 6) beneficie d'un acces prioritaire 
a la m6moire d'interface (49). 

10 

8. Unit6 femettrice, destinee d la mise en oeuvre du proced6 
selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, caracteris6e par 
le fait qu'elle comprend un ensemble de ports d'entree (35 a 42) 
auxquels sont relies les pupitres de controle (1 a 8), ces ports 

15 d'entree (35 d 42) 6tant connects d un bloc de codage (43), lui- 
meme connect^ a un emetteur (44) equipe d'une antenne (45). 

9. Unite receptrice pour une camera (9 a 16), destinee a la 
mise en oeuvre du procede selon Tune quelconque des 

20 revendications 1 a 7, caracteris^e par le fait qu'elle comprend un 
rfccepteur (46) equip6 d'une antenne (47), connecte a un bloc de 
decodage (48), lui-meme connecte a la memoire d'interface (49), 
les circuits d'actionnement des reglages de la camera (9 a 16) 
etant egalement connectes a la memoire d'interface (49), et 

25 prevus pour y acc£der de maniere s6quentielle. 

10. Dispositif de commande destine a la mise en oeuvre du 
proc6de selon I'une quelconque des revendications 1 a 7, 
caracterise par le fait quMI comprend une unite 6mettrice (17) a 

30 laquelle sont relies les pupitres (1 a 8), cette unite Smettrice 

(17) etant destinee a coder et a 6mettre un signal de commande 

(18) multiplexe contenant les instructions pour I'ensemble des 
cameras (9 a 1 6), et par le fait qu'il comprend une unite 
receptrice (19 a 26) pour chacune des cameras (9 & 16), cette 

35 unite receptrice (19 a 26) etant destinee a decoder le signal de 
commande (18), a en extraire les instructions destinees a la 
camera et a les lui transmettre. 
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Abstract of FR2752982 

The system for remote control of one or 
several cameras (9-16) from one or several 
consoles (1 - 8) uses a transmitter unit (17) 
connected to the consoles. The transmitter 
transmits a unique electro-magnetic control 
signal (18) containing instructions for each of 
the cameras. The signal is received by a 
receiver unit (19 -26) for each of the cameras 
which decodes the instruction for each 
camera. The decoded instructions are stored 
in an interface memory (49). The cameras 
read the instructions from the interface 
memory in a sequential manner. The 
transmission frequency of the signal is in the 
UHF - VHF range, between 100 to 600 
megahertz. The signal is multiplexed, and 
includes a succession of sequences formed 
from a multiplexed instruction arrangement. It 
includes a camera identification code, a code 
which specifies the type of adjustment to the 
camera and a code which specifies the value 
of the camera adjustment. The transmitter has 
input ports (35 - 42) to which the consoles are 
connected. The ports are connected to a 
coding unit (43), connected to a transmitter 
(44) fitted with an antenna (45). The receiver 
(46) has an antenna (47) connected to a 
decoding unit (48) which is connected to the 
memory interface (49). The camera adjusting 
circuits are connected to the interface memory. 
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